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(74) 대리인 
한 양 특 허 법 인 

전체 청 구 항 수 : 총 9 항 
(54) 발 명 의 명칭 구경 감소 발사체 및 이러한 발 사 체 를 사 용 하여 표 적 을 무 력 화 하는 방법 
(62/ 요 왕 
본 발 명 은 가벼운 재 료 로 만들어진 이 탈 피 (2) 로 둘러싸인 관 통 자 (3) 를 포 함 하고 무 기 에서 발 사 체 를 발 사 할 수 있 
도록 하는 운동 에너지 유 형 의 구경 감소 발 사 체 (1) 에 관한 것이며, 관 통 자 (3) 는 안정화 꼬 리 (4) 에 의해 확 장 된 
다. 꼬 리 (4) 는 파손될 수 있는 연결 수 단 (Ｌ) 에 의해 관 통 자 (3) 에 연 결 되며, 발 사 체 와 통 합 된 제어 수 단 (11) 에 의 
해 파 손 이 시 작 된 다. 제어 수 단 (11) 은 프로그래밍 인 터 페 이 스 에 연 결 되고 발사 전 또는 발사 중에 프 로 그 래 밍 되 
는 타이밍 모 듈 을 포 함 하여 무 력 화 될 표 적 에 대한 기준 거 리 에서 연결 수 단 (Ｌ) 의 파 손 을 보 장 한 다. 


또한 그러한 구경 감소 발 사 체 를 사 용 하여 표 적 을 무 력 화 시키는 방 법 에 관한 것이다. 
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서로 접 촉 하는 여러 세 그 먼 트 (대부분 3 개 ) 로 구 성 된 다. 


무 기 의 배 럴 을 떠날 때, 이 탈 피 (2) 의 세 그 먼 트 는 이 탈 피 (2) 의 전 방 부 (4\) 에 가 해 지는 공기 역학적 압 력 의 작용 
으로 관 통 자 (3) 에 서 멀 어 진 다. 


그 먼 트 의 분 리 는 회 전 하는 밴 드 (5) 의 파 손 으로 이어지고, 이 탈 피는 그 퀘 적을 계 속 하는 관 통 자 (3) 를 릴 리 스 한 
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예 를 들어 스 레 드 와 같은 형상 일치 수 단 ( 미 도 시 ) 이 이 탈 피 (2) 와 관 통 자 (3) 사 이 에 개 재 되어 후 자 의 구 동 을 보 
장 한 다. 


도 2 는 꼬 리 (4) 를 소 지 하는 관 통 자 (3) 의 후 방 부 (35) 의 확 대 도 를 도 시 한다. 꼬 리 (4) 는 핀 (45) 이 고정 핀 인 관 형 
바 디 (43) 를 포 함 한 다. 


꼬 리 (4) 는 여기서 나 사 / 탭 유 형 의 연 
꼬 리 (4) 의 관 형 바 디 (43) 는 관 통 자의 


안전 및 무장 장 치 (10) 는 상 세 하 게 도 시 되 지 않 

발화 안 전 (pyrotechnic safety) 을 보 장 한 다. 이 단 계 에 서 발화 체 인 의 정렬 불 
조 건 이 충 족 되면 체인 정 렬 을 유 발 한다. 
관 형 바 디 (43) 의 감 소 된 치 수 가 주 어 지 면 , 미세 가공 기 술 을 
유 리 하다. 이러한 장 치 에 서 부 품 은 기 판 의 웨이퍼, 예 를 들어 
eae $ystem) 로 알려진 이 기 술 은 전자 집적 회 로 를 생 성 하는 데 사 용 되 는 
것과 유사한 기 술 을 구 현 하 여 마이크로 메 커 니 즘 을 생 성 할 수 있게 한다. 


로 머신 보안 및 무장 장 치 를 설 명 하 는 특허 £P1780495, EP1780496, [2482027 및 6EP2482028 


무장 장 치 (10) 는 발사 전 또는 발사 중에 프 로 그 래 밍 되는 타이밍 모 듈 (118) 을 포 함 하는 전자 수 단 인 제 
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보 장 하는 방 식 으로 정 의 된다. 파 손 은 폭발물 장 약 (9) 의 트 리 거 링 에 의해 보 장 된다. 이 기준 거리는 표 적 에 장착 
된 능동 보호 시 스 템 의 특 성 에 따라 다르다. 
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통 자의 안 정 화 가 방 해 받지 않고 충분히 일찍 능동 보호 시스템 
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우 선 (도 33), 이 경우 차 량 ("2) 인 표 적 을 무 력 화 하 려는 차 량 ("1) 은 먼저 예 를 들어 차 량 (\1) 을 장 착 한 화재 통 
제 시 스 템 에 연결된 레이저 거리 측 정 기 에 의해 차 량 (\2) 의 거리 측 정 을 수 행 한 다 (종래 기 술 의 사격 통제 시스 
템 이며 도 시 되지 않음) 
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따라서 두 차량 사 이 의 거리 가 결 정 된 다. 차 량 의 사격 통제 시 스 템 은 차 량 (\2) 에 대한 관 


간 을 계산할 수 있으며, 발 사 체 의 탄도 


사격 통제 시 스 템 은 관 통 자 (3) 가 차 량 (\2) 를 둘러싼 구 역 (2) 에 진 입 하는 퀘 적 에 서 순 간 (12) 을 결정할 수 
있으며, 구 역 (2) 는 운 전 자 가 선택한 기준 거 리 (06[) 와 같고 가 능 하 면 후 자 에 의해 수 정 될 수 있는 반 경 을 갖는 
다. 여기서, 선택한 기준 거리는 약 100 미 터 이다. 

타이밍 모 듈 (118) 에 서 발사 전 또는 발사 중에 프 로 그 래 밍 된 트 리 거 링 순 간 인 이러한 순 간 (12) 이 다. 


도 36 는 2 개 의 서로 다른 시 점 에 궤 적 에 있는 관 통 자 (3) 를 도 시 한 다: 


- 순 간 (11) 에 서 , 관 통 자 (3) 는 정상 궤 적 에 있고 안정화 꼬 리 (4) 를 갖는다. 안전 및 무장 장 치 (10) 는 발 사 의 결 


- 순 간 (19) 에 서 , 관 통 자 (3) 는 구 역 (2) 에 들어간다. 제어 수 단 (11) 은 관 통 자 (3) 와 꼬 리 (4) 사 이 의 연결 수 단 (Ｌ 
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통 자 (3) 는 차 량 (\2) 으 로의 퀘 적을 계 속 한다. 커 버 해야 할 거 리 가 충분히 줄어들어 
(4) 의 손 실 로 인한 관 통 자의 불 안 정 화 는 존 재 하지 않는다. 


꼬 리 의 배 출 (6160[1070) 로 인해, 관 통 자의 천공 용 량 도 증 가 한 다는 점 에 유 의 해 야 한다 
꼬리 


의 배 출 은 능 동 적 인 방어 장 치 (0) 를 끌 어 당길 가 능 성 이 있는 미 끼 의 배 출 과 비 슷 하 다. 따라서 열 압 수류탄 
은 관 통 자 자 체 가 아닌 꼬 리 를 향해 발 사 될 가 능 성 이 높 


20 % 
” ‘= ^ \ 
| | 
' ~“ e+ 
NA" / 
에 
ㆍ 개 “ - 
~ 때 - 
< Ref 
7 
22 
Ss 을 
V1 26" 
Wh 
2 주 ~ 
니아 에 
로 
0 3 


공 개 특허 10-2021-0143674 


